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*QUT3 solo disponible en modelos +R (+1Relé Adidonal)

100... 240 VAC/
20... 30 VOC {opcional)

Mota: H borne 4 se puede mnedtar de diferentes
os:

- Salida SSR (0UTy) para regular relés de estado
sélido (conexién bornes i y 1)

= 12 Vdc (20 mA) para auto alimentar sondas
pasivas (conexién bornes i y1)

NOTA: Para el uso de una de salida SSR mds
sensor 4/20 mA 0 0/10 V, se debe instalar una|
fuente de alimentadén FAC 26-(1A).
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{—Linea 100.. 240 VAC/
20... 30 VDC fopcional)
- Neutro

*0UT3 solo disponible en modelos +R (+1 Relé Adicional)

Nota:

€ borne g se puede conectar de diferentes

modos:

- Salida SSR (0UTy) para regular relés de estado
sélido (conexién bornes i y16)

- 12 vdc (20 mA) para auto alimentar sondas
pasivas (conexién bormnes & y1)

MNOTA: Para el uso de una de salida SSR mds
sensor 420 mA 0 0/10 V, se debe instalar una
fuente de alimentacién FAC 24-(1A).
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*OUT3 solo disponible en modelos +R (+1 Relé Adicional)

Nota: B borne g se puede conectar de diferentes

modos:

- Salida SSR (OUTy) para regular relés de estado
sélido (conexién bornes i y 5)

= 12 vdc (20 mA) para auto alimentar sondas
pasivas (conexién bornes & y1)

NOTA: Para el uso de una de salida S5R mds
sensor 4120 mA 0 0/10 V, se debe instalar una
fuente de alimentacién FAC 2&-(1A).




(6) Options

015 016 023 024
Communications Event input 1 CT input Event inputs 1 and 2
(RS-485) g2l
) & wy
AS-485 EV1 EV1
B(+) Al-) . :/1 . v . 1 v
78[9 7]8[9 7]8]9 7{8[9

r y ] ] ] TC'10|1{T:£

(3) Input Power Supply [
100 10 240 VAC 24 VAC/DC : by ) &
= 10 l A B B8
1 I 2 1 l 2
L T T Pt|10 I 11 I 12
(mo polarity)
I ;
(2) Auxiliary Outputs
(1) Control Outputs m? ana,! VAZ:;‘:::: "
RX ax ex | output2
9

R_elay output  Volage culput (lir Siving SSR)  Linear current aufput
R Q Cc i

S o A o [sTe] ~ TeTe]
a[+] [s]s 3K 1 ey L

output 1 output 1

[

Use no-voltage inputs for the event inputs.
The polarity for non-contact inputs is given in parentheses.

(5) Sensor (Temperature/Analog) Input

+ rmA

I 10[11]12

&y

v 10]11]12
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